APPLICAZIONI DELLA RAPPRESENTAZIONE DI GAUSS

Il sistema UTM - UPS

UTM = Universal Transverse Mercator
(den. anglosassone della rappr. di Gauss)

Adotta una rappresentazione di Gauss
modificata "a cilindro secante”

In pratica basta ridurre le coordinate
piane moltiplicandole per un fattore di
riduzione o di contrazione m,
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N = x- mo | Cilindro tangente l Cilindro secante Meridiano centrale

E=y-m,+E,

La falsa origine E, viene aggiunta alla

coordinata Est per renderla sempre
positiva anche a ovest del mer. centrale

Convenzioni del sistema UTM:

Ampiezza fusi 6°
m, =0,9996 (0,9996 < m < 1,0004)
E, =500 km uguale per tuttii fusi
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Il sistema UTM - altre
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Fig. 13. Rappresentazione di Gauss per fusi.

Esempio di suddivisione in fusi

N.B. il sistema UTM adotta fus

idi6°




Il sistema UTM nel mondo
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Il sistema UTM in Italia

I fusi del sistema UTM sono numerati da

1 a 60 a partire dall'antimeridiano di
Greenwich verso est

L'Ttalia e compresa nei fusi 32 - 33 - 34
aventi meridiani centrali 9° - 15° - 21°

Nell'emisfero sud e applicata alle
coordinate N una falsa origine N, di
10000 km

Il sistema UTM si considera valido per
80°S<@p<«80°N

Per le calotte polari si impiega il sistema
UPS (Universal Polar Stereographic)

Esiste una ulteriore suddivisione dei fusi in
zone individuate da fasce di 8° di latitudine

Ogni zonha ¢ poi suddivisa in quadrati di 100
km di lato indicati da coppie di lettere

(sistema usato prevalentemente dai militari
MGRS - Military Grid Reference System)
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Fig. 1 — Le zone del sistema U.T.M. interessanti I'Italia.

Il sistema UTM viene utilizzato
attualmente in Italia in due versioni:

UTM/ED50  (datum ED50)
UTM/WGES84 (datum WGES84)

Esempio di designazione di un punto:
(123707 rete IGM95)

N=4763888,382m
E= 316 076,047 m
UTM/WGES84 - Fuso 33



*' Geografiche - Piane

Unita di misura degh angoali selezionata: Sessagesimall

| - Ccoordinate Geografiche WIGSE4
L
] :I 42= 88" 20,3710"

A :i 127 04' 54 . 5910"

_:-' — Coordinate Piane LUTW-VWWESE4 -

—Fuso 33 (appartenenzal

N= 4761874262

. E= 262030664

r Fuso 32 (sowrapposizioneg) -

N= ¢ 762351,070

E= 751316411

Scelta del fuso

& Coordinate piane ne
fuso di appartenenza

Scelta
del fuso

—Sisterma Geqdeticn di riferimento ——
___ i ROMA4D (Sistermna Mazionale)

i EDS0 (European Daturm 1950

. WGEE4 (World Geodetic
Systern 1884)

—Denominazione del punto {(opziaonale)

Sistema Cartesiano 0xYZ nel centro di massa della Terra
Ellissoide associato; a =6 378 137, f= 17298 257222101

arigini delle longitudini: GREERNWICH

Coord. di ROMA MM Lat= 415527 851" Long.= 12°27'07.658"
Meridiani centrali dei fusi: 32=9°, 33=15%, 34=21°

Falze arigini Est dei fusi; 500 000 m {per tutti)

Rappr. CORNFORME DI GALISS con fattore di scala 0.9996

: - [1za707

CAMCELLA
COORDINATE

COPLA
COORDINATE

ESEGUI

ACCODA

Trasformazione da coordinate geografiche a piane (cartografiche) nel datum WGS84 con

CARTLAB Si utilizzano le equazioni della carta di Gauss e le convenzioni del sistema UTM/WGS84



Piane - Geoprafiche

Ltnita di misura degl angoli selezionata: Sessagesimali

 Coordinate Piane LIThM-WGSE4 Fuso di appatenenza —— <
CANCELLA
 Fuso 32 COORDIMNATE
N= 4761874262
v ' Fuso 33
| E= 262030684  Fuso 34 COFIA
' COORDINATE

—Zoaordinate Geografiche WS84

4 ¢ :] 44° 58 20,37 10"

: A =| 12°04' 54 5910" S
| | ESEGLUI

i ~Sisterma Geodetico di riferimento —— Sisterma Cartesiano OXYZ nel centro di massa della Terra -
|  ROMALD (Sisterna Mazionale) EII_|s_sq|de assu:ucl_atcu:_ a= B 378137, T=1/298257222101 =
{ arigini delle longitudini; GREERWICZH

| i i =5 o ' " £ o 1 u
,ﬁ  EDS50 (European Daturn 1950 Coord, di BEOMA MM Lat=41%55"27.851" Long.= 122707 658
b

ACCODA

Meridiani centrali dei fusi: 32=49°%; 33=145° 34=21"
False arigini Est dei fusi: 500 000 m {per tutti)

WWIEEES Avorld Geodetic
* fs ' ) Rappr. ZORFORME DI GALISS con fattore di scala 0. 9996

Systern 19543

~DenaominaZione del punto fopZionale) -

]123?0?

5 = e ——————
' ' Virgilio Cima, Renzo Maseroli, Luciane Surace

Trasformazione inversa della precedente, da coordinate piane (cartografiche) UTM/WGS84 a
geografiche nel datum WGS84, eseguita con CARTLAB

Si utilizzano le equazioni della carta inverse di Gauss e le convenzioni del sistema UTM/WGS84




Il sistema GAUSS - BOAGA

Applicazione della rappresentazione di
Gauss alla cartografia italiana

Adottata dal 1948
Convenzioni del sistema Gauss-Boaga:
Datum ROMA 40

Ampiezza fusi 6°
2 fusi (Fuso Ovest 9° e Fuso Est 15°)

my, = 0,9996 (0,9996 < m < 1,0004)

E, = 1500 km Fuso Ovest (fuso 1)
2520 km Fuso Est (fuso 2)

estensione
Salento

Esempio di designazione di un punto:
(123707 rete IGM95)

N=4763901,101 m
E=2336082,363m
Gauss-Boaga - Fuso Est

Zona di sovrapposizione:
1 foglio 1:100.000 = 30
1 foglio 1:50.000 = 20'




Urita di misura degliangoli selezionata: Sessagesimali
— Coordinate Geografiche ROMA4D

e o 1 " o ] 1 CANCELLA
¢ _i 43700 17,1736 0= 17 283577 COORDIMATE

| Coordinate Fiane GALISE BOAGA,
 Fuso EST (appartenenza)

' COPIA
N= 4 763801,101 COORDIMATE

E=| 23360082364

- Scelta del fuso

o Coordinate piane nel Scelta
fuso di appartenenza del fuso ESEGUI

- Sistema Geadetica di fferments == by o vide internazionale (Hayford): a = 6 378 388, = 17297
* ROmMA40 (Sisterma Razionale) |

Orientarmento: Roma M.Wario (definizione astron. 19407 ACCODA
Lat=41%5525 51"
Long.= 0% {12°27'08. 400" est da Greenwich)

o . ) Meridiani centr. deifusi: O=-23°27'028 400" E=2°32'51 600"

o WGSBS ANorld Geodetic | False arigini dei fusi: Owvest=1 500 000 m; Est=2 520 000 m
Systermn 1984) | Rappr. CONFORME DI GALISS con fattore di scala 0.9956

< EDS0 (European Datum 1850} |

—Denominazione del punto fopZionale)

|123707|

'Vir-gllln Cima, Renzo Mﬂ:-r-nll Luclnn 5|.|H||:l

Trasformazione da coordinate geografiche a piane (cartografiche) nel datum Roma 40 con
CARTLAB Si utilizzano le equazioni della carta di Gauss e le convenzioni del sistema Gauss-Boaga



artlLab1 - vers. 1.2

£’ Piane - Geografiche

Linita di misura degli angoli selezionata: Sessagesimali

|‘: —Coordinate FPiane GALISS BOAGA. - o
CAMNCELLA
- COORDIMATE
' N=l 4783901,101

E=| 2336082364 COPIA
i COORDIMNATE

| - —Coardinate Geagrafiche ROMA40 -
|

(I q) =] 43 00'17,1738"
I
| A =] o® 17" 28,3577"
—Sisterma Geodetico di riferimento —— Ellissoide Internazionale (HayTord): a= & 378 388, 1= 1/2497T
& ROMA40 (Sisterna Mazionale) Orientamento: Roma M.ario (definizione astron. 19400

| Lat= 41%5525 51"
= : Long.=0° {(12°27'08.400" est da Greenwich)
| 3| © EDS0(European Datum 1850 | o Gyiconi cantr. dei fusi: O=-3"27'08 400" E=2°32'61.600"
- False arigini dei fusi: Ovest=1 500 000 m; Est=2 520 000 m

L et=t=F] Id Geodeti
Lt BRacEtc Rappr. COMFORME DI GAUSS can fattore di scala 00995

e System 1984)

| —Denominazione del punto (opzionale)

|123707

] b "N N = ——— = ‘g'_-! — T R R e
| - : : Virgilio Cima, Renze Maseroli, Luciane Surace

Trasformazione inversa della precedente, da coordinate piane (cartografiche) Gauss-Boaga a
geografiche nel datum Roma 40, eseguita con CARTLAB

Si utilizzano le equazioni della carta inverse di Gauss e le convenzioni del sistema Gauss-Boaga




